Przemienniki czestotliwosci SIEMERNS ........ccciiiiiiiiieieiececececesececes2ans

MICROMASTER 440
Przemienniki czestotliwosci do ptynnej regulacji predkosci obrotowej silnikow
pracujacych ze stalym lub kwadratowym momentem obcigzajacym
(tasmociagi, przenosniki, pompy, wentylatory itp.).
Zakres mocy: 1x200...240Vac - 0,12...3kW
3x200...240Vac - 0,12...45kW
3x380...480Vac - 0,37...250kW
3x500...600Vac - 0,75...90kW
Stopien ochrony: 1P20

Podstawowe cechy

Niezawodnos$¢ gwarantowana przez firme SIEMENS
Kompatybilnos$¢ ze wszystkimi typami silnikoéw indukcyjnych
Zwarta konstrukcja mechaniczna
Wysoka wartos¢ momentu rozruchowego
Bezczujnikowe sterownie wektorowe, sterowanie momentem obrotowym
Wbudowany “chopper” hamulca do podtaczenia zewnetrznego rezystora
Komunikacja z uzytkownikiem:
- panel BOP lub panel tekstowy AOP
- magistrala PROFIBUS-DP

- zlacze szeregowe RS485 200-240 V 1/3 AC
. 380-480 V 3AC
- program na PC - DRIVE Monitor 500-600 V 3 AC
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MICROMASTER 440
Dane techniczne 0,37...250kW / 3x380...480V
Numer zamowieniowy: 6SE6440-2UD... 13-7AA1 15-5AA1 17-5AA1 21-1AA1 21-5AA1 22-2BA1 23-0BA1 24-0BA1
kW
Maks. moc silnika e il 1 0,37 0,55 0,75 11 1,5 2,2 3 4
Moment zmienny [kW] - - - = o - - -
o Moment staty [A] 1,3 1,7 2,2 3,1 4,0 59 7,7 10,2
Prad wyjsciowy
Moment zmienny [A] - - - - - - - -

] 147x73 147x73 147x73 147x73 147x73 202x149 | 202x149 | 202x149
Wymiary [wys. x szer. x gteb.] (mm] x149 x149 x149 x149 x149 x172 x172 x172
Waga [ka] 1,3 1,3 1.2 1,3 1.3 &8 &8 &3
Numer zamoéwieniowy: 6SE6440-2UD... 25-5CA1 27-5CA1 31-1CA1 31-5DA1 31-8DA1 32-2DA1 33-0EA1 33-7TEA1
Maks. moc silnika Moment sta’.fy [kW] 585, 7,5 1 15 18,5 22 30 37

Moment zmienny [kW] 7,5 11 15 18,5 22 30 B 45
. Moment staty [A] 13,2 19 26 32 38 45 62 75

Prad wyjsciowy
Moment zmienny [A] 19 26 32 38 45 62 75 90

. 245x185 | 245x185 | 245x185 | 520x275 | 520x275 | 520x275 | 650x275 | 650x275
CEITIERS 72 o S22 23 @0 LLLL NN x195 x195 X245 X245 X245 X245 X245
Waga [kq] 55 55 5,5 16 16 16 20 20
Numer zamoéwieniowy: 6SE6440-2UD... 34-5FA1 35-5FA1 37-5FA1 38-8FA1 41-1FA1 41-3GA1 41-6GA1 42-0GA1

kW
Maks. moc silnika - yoment stafy [kW] 45 55 75 90 110 132 160 200
Moment zmienny [kW] 55 75 90 110 132 160 200 250
- Moment staty [A] 90 110 145 178 205 250 302 370
Prad wyjsciowy .
Moment zmienny [A] 110 145 178 205 250 302 370 477

: 850x350 | 850x350 | 850x350 | 1400x326 | 1400x326 | 1533x326 | 1533x326 | 1533x326
Wymiary [wys. x szer. x gteb.] [mm] X320 x320 X320 X356 X356 X545 X545 X545
Waga [ka] 56 56 56 110 116 170 174 176

Dane techniczne wspélne dla wszystkich przemiennikéw czestotliwosci

Napiecie zasilajace

3 x AC 380V...480V * 10%, 50/60Hz * 6%

Napiecie / Czestotliwos¢ wyjsciowa

3 x AC 0...Uzasiania / 0...650Hz

Tryb sterowania

® sterownie U/f ®FCC (regulacja strumien-prad)
o sterowanie wektorowe e sterowanie momentem silnika

Wejscia analogowe

2 programowalne (skalowane); mozliwe uzycie jako dodatkowe wejscia cyfrowe

Wyjscia analogowe

2 programowalne 0...20mA (skalowane)

Wejscia cyfrowe

6 paramteryzowalnych (izolowane galwanicznie)

Wyjscia cyfrowe

3 paramteryzowalne

Zabezpieczenia

otermiczne silnika

etermiczne przemiennika

®zabezpieczenie przed zmiang
parametrow

®zwarciowe
e przed utykiem silnika
e przed zablokowaniem silnika

© podnapieciowe
@ nadnapieciowe
® przecigzeniowe
©ziemnozwarciowe

mieszane

wymuszenie w uzwojeniach silnika przeptywu pradu pulsujacego

Hamowanie pradem statym zasilenie stojana wirujacego silnika pradem statym- programowalna skutecznosé¢ hamowania
dynamiczne wbudowany “chopper” hamulca (opcja dla uktadéw o mocy powyzej 75kW)
Opcie © panel operatorski BOP e karta komunikacji PROFIBUS-DP
© panel tekstowy AOP ® zestaw potgczeniowy PC-MICROMASTER 440
© model ciepiny 1%t ®wbudowane ztacze RS485
Inne cechy

© wbudowany regulator PID e szybkie ograniczenie pradu FCL
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